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一、 拔码状态 

1、1614 款 PLC，拔码开关在编程口右边，其两位红色拔码 。 

PLC 运行：拔码 1 和 2 均为 ON，及往上拔；右边运行指示灯快速闪烁约 1Hz。 

PLC停止：拔码1和2均为OFF，及往上拔；右边运行指示慢速灯闪烁约0.5Hz。 

2、7 寸一体机，对面屏幕，在右下角侧面有两位黑色拔码 。 

拔码 1：对面屏幕，靠上边为拔码 1，做为 PLC 运行控制开关，往屏幕一侧拔

PLC 运行；往外侧拔 PLC 停止。 

拔码 2：对面屏幕，靠下边为拔码 2，做为触摸屏运行控制开关，往屏幕一侧

拔触摸屏运行异常；往外侧拔触摸屏正常运行。 

3、将 PLC 恢复出厂设置状态，如下： 

  在 PLC 上电时，将拔码开关拔到停止档，断开 PLC 电源，等待约 5s 后，重新

上电，再将拔码开关拔回运行档位，则 PLC 便恢复出厂设置。 

  注意：恢复出厂设置同时也已经将原有的程序删除，所以恢复出厂前请先备份

好原程序。 

4、本 PLC 是禁止程序上传功能，所以要清除程序必须持有原程序才可恢复原有 

的动作。 

  



二、 编程电缆 

本 PLC 对应的编程口为 RS232 通信，可以通过网上购买三菱原装编程线，或自己制作。 

 

1、 如右边图片。 

一边为 DB9 母头，另一边为 MD6 针头。 

其中 DB9 头可插入触摸屏，或带有 RS232 

公头的电脑及可通信或下载程序。 

对于笔记本可另外购买一条 USB 转 RS232 

公头的线进行对接通信。 

 

2、 制作电缆，如下图。

 

3、 通信测试 

（1） 先将通信线将 PLC 与电脑连接好； 

（2） 右击“我的电脑”，选择“管理”；  

（3） 在弹出的“计算机管理”窗口中，选择“设备管理器”； 

（4） 查看通讯线所使用的 com 端口为多少，并记住这个端口； 

（5） 打开软件，新建文件——选择 FXCPU 系列，FX3U/FX3UC 机型，确定； 

（6） 在软件左上边找到“导航”，点开下面的“连接目标”，选择“Connection1”； 

（7） 进入“连接目标设置 Connection1”弹窗，双击左上角“Serial USB”； 

（8） 在弹出窗口中选择 RS232，COM 端口选择与电脑匹配的 COM，确定； 

（9） 回到“连接目标设置 Connection1”弹窗，右中侧点击“通信测试”； 

（10） 若通信成功，则会弹出已连接设备等字样，失败则弹出其他窗口信息。 

（11） 通信成功后一定要点击右下角的确定按钮，否则未保存。 

  



三、 PLC 地址使用情况 

软元件名 地址 点数 说明 

输入输出继电器 X/Y 

输入继电器 X000～X367 248 点 NPN 与 PNP 输入都支持 

输出继电器 Y000～Y367 248 点 NPN 或 PNP 输出选其一 

        

辅助继电器 M 

一般区域 M0~M499 500 点   

掉电保持区域 M500~M7679 7180 点   

特殊区域 M8000~M8511 512 点   

        

状态继电器 S 

初始化状态 S0~S9 10 点 
 

一般用 S0～S499 500 点 

保持用 S500～S4095  3496 点 
 

信号报警器用 S900～S999 100 点 

        

定时器 T 

100ms T0~T199 200 点 0.1～3,276.7 秒 

10ms T200~T245 46 点 0.01～327.67 秒 

1ms 累计型（中断） T246~T249 4 点 
断电保持 

100ms 累计型 T250~T255 6 点 

1ms T256~T511 256 点 0.001～32.767 秒 

        

计数器 C 

一般用增计数(16 位) C0～C99 100 点   

保持用增计数(16 位) C100～C199 100 点  

一般用双方向(32 位) C200～C219 20 点 暂无，可当一般增计数 

保持用双方向(32 位) C220～C234 15 点 暂无，可当一般增计数 

单相单计数的输入 

双方向(32 位) 
C235～C245    

单相双计数的输入 

双方向(32 位) 
C246～C250   待升级启用 

双相双计数的输入 

双方向(32 位) 
C251～C255    

        

数据寄存器 D 

一般区域 D0~D199 200 点   

掉电保持区域 D200~D1023 824 点  

模拟量输入 D3001~D3999 999 点 其中无模拟量输入点可当一般用法 

模拟量输出 D4001~D4999 9999 点 其中无模拟量输出点可当一般用法 



一般区域 D5000~D7999 3000 点   

特殊区域 D8000~D8511 512 点   

变址区域(低 16 位) Z0～Z7 8 点   

变址区域(高 16 位) V0～V7 8 点   

        

扩展寄存器 R（待改版启用） 

扩展寄存器 R0～R32767 32768 点   

        

指针（待改版启用） 

JUMP、CALL 分支用 P0～P4095  4096 点 CJ 指令、CALL 指令用 

输入中断 

输入延迟中断 
I0□□～I5□□ 6 点   

定时器中断 I6□□～I8□□ 3 点   

计数器中断 I010～I060 6 点 HSCS 指令用 

        

嵌套 N 

主控用 N0～N7 8 点 MC 指令用 

        

 

模拟量对应量程，如下： 

1、 电流模拟量：0—20mA，对应 0—10000； 

4—20mA，对应 2000—10000。 

2、 电压模拟量：0—10V，  对应 0—10000。 

3、 PT100：对时实温度放大 10 倍。如，实际 27.3°对应 PLC 数字量为 273。 

4、 NTC 型测温，对时实温度放大 100 倍。如，实际 27.3°对应 PLC 数字量为

2730。 

  



四、 通信使用 

1、串口通信配置 

（1）COM1 是编程口的 RS232，默认的 115200，偶校验，数据 7 位，停止 1 位，

3U 协议，不用另外配置。 

（2）COM2 是 A2，B2 可以设置成下面的协议，COM3、4 等一样。 

通信格式配置如下： 

寄存器地址 功能 说明 备注 

D8420 状态指示   

D8421 串口号 

K2 表示串口 2； 

K3 表示串口 3； 

其余同理。 

K1 为编程口，禁止传

1 进去 

D8422 协议选择 

K1 表示 MODBUS 从站； 

K2 表示 MODBUS 主站； 

K3 表示 3U 编程口协议； 

K4 表示自由协议； 

K5 表示 3U 串口主站协议； 

K6 表示 3U 串口从站协议。 

根据所需的通信协议

及格式对应设置 

 

D8423 波特率 

K96 表示 9600； 

K192 表示 19200； 

其余同理。 

D8424 校验 

K0 表示无校验； 

K1 表示奇校验； 

K2 表示偶校验； 

D8425 数据位 
K7 表示 7 位； 

K8 表示 8 位； 

D8426 停止位 
K1 表示 1 停止位； 

K2 表示 2 停止位 

D8427 

当 D8422 设置成 Modbus

从站时，表示站地址； 

当 D8422 设置成其他通信

格式时，表示超时时间 

当串口配置成 Modbus 从站功

能时 K1 表示设备站地址为 1；

(主站功能时，超时时间） 

当设为 Modbus 主站

或自由协议时，请设

为 0，默认超时时间 

M8420 参数设置确认位 前面接上升沿触点   

注：1、当有多个端口需要设置时，请用定时器隔开，地址使用情况一样，注意避免 M8420

双线圈出现。 

2、一体机与 PLC 通信口，默认为 COM2，在屏幕与 PLC 通信报错时，可自行重新配置

COM2 的通信格式。 

 



例如 1： 

当一体机出现如下画面时，则是通信失败。 

 

可在程序里加入如下一段程序，重新配置 COM2,也就是与屏的通信口。 

 

例如 2： 

当多个串口配置时，由于配置地址一样，可用定时或其他办法区分开来，如下所示。 

 



2、串口通信发送与接收数据的应用 

（1）串口自由通信协议 ADPRW 指令使用，如下。 

【ADPRW  S0  S1  S2  S3  S4】 

定义地址 功能 说明 备注 

S0 设置串口几发送或接收数据 

H100 表串口 1， 

H200 表示串口 2， 

H300 表示串口 3， 

H400 表示串口 4， 

占用 1 个寄存器 

S1 设置模式 
固定 K0，为接收模式  

占用 1 个寄存器 
固定 K1，为发送模式  

S2 设定发送数据个数 如：K8 发送 8 位数据 占用 1 个寄存器 

S3 监控已经发送/接收帧数 
发送 1 包自动加 1 

占用 1 个寄存器 
接收 1 包自动加 1 

S4 

寄存器+0 需要发送/接收的数据 1 

占用 n+1 个寄存器 n 由

S2 的内容决定 

寄存器+1 需要发送/接收的数据 2 

寄存器+2 需要发送/接收的数据 3 

…. … 

寄存器+n 需要发送/接收的数据 n+1 

（2）Modbus 主站通信协议 ADPRW 指令使用，如下。 

【ADPRW  S0  S1  S2  S3  S4】 

寄存器 功能 说明 备注 

S0 
设置主站串口号和从站站

号 

H201 表示串口 2 读写从站 1； 

H301 表示串口 3 读写从站 1； H205H 表

示串口 2 读写从站 5；H30AH 表示串口 3

读写从站 10。 占用 1 个寄存器 

S1 MODBUS 功能码 

H03 表示读从站保持寄存器， 

H10 表示批量寄存器写入, 

参考 MODBUS 协议的功能码 

占用 1 个寄存器 

S2 读取或写入从站起始地址 从站的寄存器或位的首地址 占用 1 个寄存器 

S3 设定数量 操作数据个数 1 个寄存器 

S4 

寄存器+0 第 0 个寄存器数据 

占用 n+1 个寄

存器 

寄存器+1 第 1 个寄存器数据 

寄存器+2 第 2 个寄存器数据 

… … 

寄存器+n 第 n 个寄存器数据 

 

  



Modbus 主站对应的功能码如下： 

 

 

 

（3）PLC 做为 Modbus 从站时，对应映射地址如下： 

主站类型 控制地址 对应从站类型 对应从站地址 

01(位写入) 00001~00255 Y Y0~Y377 

01(位写入) 00256~07679 M M256~M7679 

02(位读取) 10001~10255 X X0~X377 

03(字写入) 40001~47999 D D0~D7999 

04(字读取) 30001~37999 D D3001~D7999 

 

  



3、CAN 通信配置 

寄存器地址 功能 说明 默认 

D8421 CAN 口号 
H11 表示 CAN1  

H12 表示 CAN2  

D8422 协议选择 H4 固定值 默认 H4 

D8423 波特率 

K125 表示 125K 波特率 

默认 K125 K250 表示 250K 波特率 

… 

D8424 ID 高 16 位 ID 高 16 位 默认 K0 

D8425 ID 低 16 位 ID 低 16 位 默认 K0 

D8426 屏蔽码高 16 位 屏蔽码高 16 位 默认 K0 

D8427 屏蔽码低 16 位 屏蔽码低 16 位 默认 K0 

M8420 CAN 参数设置确认位 前面接上升沿触点   

注：当有多个端口需要设置时，请用定时器隔开，地址使用情况一样，注意避免 M8420 双

线圈出现。 

 

4、CAN 通信发送与接收数据的应用 

【ADPRW  S0  S1  S2  S3  S4】 

地址 功能 寄存器 说明 

S0 表示 CAN2 口 寄存器+0 
H1100 表示 CAN1 口 

H1200 表示 CAN2 口 

S1 设置模式 寄存器+0 
K0：表示接收 

K1：表示发送 

S2 发送或接收 ID 号 
寄存器+0 ID 号高 16 位设定 

寄存器+1 ID 号低 16 位设定 

S3 

发送时：ID 类型和

数据个数设定 
寄存器+0 

H0008 表示标准帧 ID,发送 8 个字节 

H8005 表示扩展帧 ID,发送 5 个字节 

接收时：系统监控

显示 
当前帧接收字节个数显示 

系统监控显示 寄存器+1 已发送/接收帧包数监控显示 

S4 

发送/接收数据 1 寄存器+0 

通过 CAN1 口需要发送的 8 个字节 

寄存器地址均为低 8 位有效 

发送/接收数据 2 寄存器+1 

… … 

发送/接收数据 8 寄存器+7 



五、 兼容三菱指令 

 

 



 


